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Fizyka 2 Dynamika

Uklad inercjalny to taki w ktérym Ciezar ciala jest to sila dzialajaca
cialo znajdujace sie w wielkiej odle- na wiezy laczace cialo z ziemia.
glosci od innych cial pozostaje w spo- Fo=Q=mg

czynku lub porusza si¢ ruchem jedno- - , o .
stajnym prostoliniowym. g = 9,813 - przyspieszenie ziemskie.
III Zasada dynamiki Newtona. Je-
Uktad jest nieinercjalny jesli po- sli cialo A dziala na cialo B sila Fg to
rusza si¢ ruchem obrotowym lub przy- cialo B dziala na cialo A taka sama
spieszonym (wzgledem ukladu inercjal- co do wartosci sila [7,, lecz przeciwnie
nego). skierowang.

Zasada zachowania pedu. Ped de-
I Zasada dynamiki Newtona (w finiujemy wzorem

wersji Scisle]) moéwi ze: istnieje uklad F=mé
inercjalny. Wersja mniej $cista (lecz .
bardziej obrazowa) méwi ze: Calkowity (sumaryczny) ped ukladu
jest zachowany (tzn. nie zmienia sie
Jesli na cialo nie dzialajg zadne sily czasie).

lub dzialajg sily réwnowazace sie to . )
cialo pozostaje w spoczynku lub po- Dynamika ruchu po okregu. W

rusza sie ruchem jednostajnym pro- przypadku ruchu po okregu mielismy
= e 5 J h J

stoliniowym. (Warto zauwazyé, ze z do czynienia z przyspieszeniem dosrod-
punktu widzenia logiki mozna to wi- kowym (poprzednie zajecia). Silg ktéra
dzie¢ jako cztery twierdzenia polaczone powoduje przyspieszenie dosrodkowe

spéjnikiem "lub"). jest sita dosrodkowa:

2
Flp = m-—
ITI Zasada dynamiki Newtona. Je- =
sli na cialo o masie m dzialaja sily o
wypadkowe;] F to cialo porusza sie ru-
chem przyspieszonym z przyspiesze-

niem da:

Czasami Il zasade dynamiki zapisuje

sie w postaci:
Ap=: FI\¢

Ap'- zmiana pedu, At - przyrost czasu.
Sila odsrodkowa jest sila bezwlad-
nosci réwna co do wartosci sile do-
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srodkowej F,qs, = Fyosr lecz jest prze- a jest katem pomiedzy kierunkiem sily
ciwnie skierowana F, 4, = —Fjy.s (do 1 przesuniecia.
zewnatrz okregu).
Tarcie statyczne i dynamiczne. Oba K,
dane sg wzorem 3

T =uN yai hd TS gem sy
T - sila tarcia, N - sila nacisku,
(czasami f) - wspélczynnik tarcia. Za- W przypadku sily zmiennej praca W

zwyczaj wspélczynnik tarcia statycz-  jest polem pod wykresem sily od prze-
nego jest wigkszy od wspélczynnika suniecia (przy zalozeniu ze a = 0).

tarcia dynamicznego.
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g Energia kinetyczna
7 F 8 =
<« o 2
muv
= B =——
N 2
v

¥ ala powodujaca ruch ciata. Energia potencjalna cigzkosci

Roéwnia pochyla
P E, = mgh

h - wysoko$é ciala nad ziemig.
Energia potencjalna sprezystosci
1
E, = —kz?
=B
k- wspélczynnik sprezystosci, x - wy-

dluzenie sprezyny (wychylenie z polo-
zenia rownowagi).
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Q - ciezar, N - sila nacisku, F; - sila
Sciggajaca

Zasada zachowania energii. Cal-
kowita energia mechaniczna ukladu:
E. = Ei + E, nie zmienia si¢ W cza-
Praca. Praca W wykonana przez staly sie.

sile jest iloczynem skalarnym sily F' i
oc

przesuniecia AS: W
d P —
W =F-A§= FAscosa t
92
Koniec darmowego fragmentu :-) W dalszej czesci konspektu znajduja sie: INSTYTUT

MEDICUS
e zadania spetniajace aktualne wymagania maturalne
e Kklucze rozwiazan
e zakres materialu na nastgpne zajgcia

Szczegotowe informacje na temat naszego kursu przygotowawczego znajduja
si¢ na stronie: www.medicus.edu.pl Zapraszamy na kurs!

Zapisy sa przyjmowane przez formularz zgltoszeniowy: www.medicus.edu.pl/zapisy
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